


































xix 

  ملخص الرسالة

 محمد یحیى الدروبي     الأسم:

   لبیئیةا التغیرات الاعتبار بعین الأخذ مع الضبابي المنطق باستخدام الروبوت شبكات في الاتصال إستعادة  :  الرسالة عنوان

 .المحیطة

 .حاسوب شبكات   :التخصص

 2017 الثاني كانون   :التخرج تاریخ

 الروبوتو الاستشعار شبكات وصناعة تصمیم جعل الدقیقة المعدات وصناعة الاتصالات تقنیة في الكبیر التطور إن
 الصناعیة المجالات من كثیر في واسع نطاق على الاھتمام أكسبھا مما للعیان، ماثلة حقیقة) WSRNs( اللاسلكیة

 یحظر التي وأ القاسیة البیئات في والإنقاذ البحث بعملیات والقیام الانتشار یمكنھ الشبكات من النوع فھذا. والأمنیة
 تمزق في یسبب مما واحد وقت في الفشل WSRNs تعاني قد البیئات، ھذه مثل في. یستحیل أو فیھا البشري التدخل

 في ادرةق وغیر البعض، بعضھا مع التواصل على قادرة غیر الروبوتات ھذه تجعل مفككة، أجزاء إلى الاتصال شبكة
 ھافكل من ذلك، ومع المجال ھذا في المقترحة الطرق من العدید ھناك. إلیھا الموكلة المھمة   تحقیق على المطاف نھایة

 المقطوعة المسافة وتكلفة المتحركة) robots( العقد عدد الاعتبار بعین آخذة بالشبكة الاتصال إعادة على أساسا ترتكز

 لحادث،ا بعد الشبكة عمر ،فیھا) المتوفرة الطاقة( نفسھا العقدة قدرة: مثل الأخرى الھامة العوامل تتجاھل بینما فقط
 في بھ معمولال الافتراض تبطل قد البیئة في التغیرات ھذه. بھا المحیطة والتضاریس البیئة في الحادثة والتغیرات

 .مباشر مسار وجود افتراض حیث من الحالیة الأبحاث سائر

 Fuzzy( الضبابي المنطق أساس على العقد تموضع لإعادة) CoRFL( خوارزمیة الباحث یقترح الأطروحة، ھذه في

Logic (عدد من للحد وذلك المجاورة، العقد عدد الطاقة وكمیة المسافة: وھي عوامل عدة على یعتمد بدورة والذي 

 مسار إختیار ینوتحس الشبكة، عمر وتعزیز بالشبكة، الاتصال واستعادة الشبكة، فشل عن للكشف المتبادلة الرسائل من
 في حرجة ارتكاز نقاط تمثل التي) robots( العقد فإن ،CoRFL فباستخدام. جزئیا معروفة بیئة في الاتصال إعادة

 قام ثم ومن .أخرى مرة الشبكة انقسام من للحد وذلك الاتصال، إعادة عملیة في تشارك لا) cut-vertex( الشبكة

 نوع من عقدة تأھلت إذا ،CoRFLN ففي. CoRFL2و CoRFLN وھي CoRFL ل محسنة إصدارات بإدخال الباحث

)cut-vertex (،تطبیق عند ولكن. محلھا یحل الیھا العقد فأقرب للمشاركة CoRFL2، یعمل الضبابي المنطق فإنھ 

  ).cut-vertexعقدة ( لاستبدال عقد أفضل على للعثور أخرى مرة

 حاقتر ذاول. دائما یتوافر لا قد المباشر فالمسار الأنسب، المسار عن البحث نبدأ الاتصال، إعادة فریق تحدید وبعد
صبح لكي ی وخالي من التصادمات أمن، قصیر، مسار على رئیسیة وھي العثورثلاث مشاكل المؤلف ثلاث طرق لحل 

الطریقة الاولى لحل مشكلة . للتدمیر وعرضة ومتغیرة متعرجة بیئة في ھدفھ إلى الوصول على الروبوت قادراً 
 الروبوتات، وھي تعتمد على مبدأ التجاذب والتنافر بین *PDھي  في طریق الروبوت لمتواجدةامع العوائق  التصادمات

لطریقة الثانیة لإیجاد اقصر . ا*Dلتحسن المسار الناتج عن خوارزمیة  APFفي خوارزمیة  والمستخدمة والعوائق

.  Dijkstraلخوارزمیة المشھورة ا ، وھي تقوم بتقصیر المسار باستخدامھا*Smoothed PDمسار ممكن ھي 

التي سوف یمشي علیھا  المنطقة لأجزاءم بتقییم مستوى الخطورة ، والتي تقو*Secure PDالطریقة الاخیرة ھي 

  . *PDثم تطبق الطریقة السابقة  بإعادة الاتصال المكلفالفریق 

 لأداءا المحاكاة نتائج وتبین. أعلاه المذكورة الخوارزمیات صحة من للتحقق النطاق واسعة محاكاة تجارب أجریت وقد
 إجمالي رجاع،الاست فریق لدى المتوفرة الطاقة كمیة حیث من التقلیدیة الأسالیب مع بالمقارنة للطرق المقترحةالمتمیز
 روبوتات عشرة باستخدامإثبات الصحھ  تجربة إجراء تم ذلك، على علاوةWSRNsعمر وزیادة السفر مسافة

Khepera-IV المقترحة الخوارزمیات صحة من للتحقق. 
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